“图像目标信息提取模块研制与测试验证软件”
技术要求
一、采购清单
项目要求开发一套软件系统，对无人机航摄影像（可见光和红外影像）进行处理。系统主要包括目标融合检测识别与定位、多运动目标融合跟踪和文档自动生成软件模块。
	序号
	软件模块
	备注

	1
	目标融合检测识别与定位
	

	2
	多运动目标融合跟踪
	

	3
	文档自动生成
	


二、系统功能
（一）可见光/红外场景中多目标的融合检测识别功能。采用基于模板匹配的目标定位技术，对融合检测出的多目标进行定位，给出目标的高斯坐标和大地坐标。
（二）可见光/红外侦察场景中多运动目标的融合跟踪功能。研发多运动目标跟踪模型，实现多运动目标在可见光/红外场景下的跟踪互补。
（三）文档自动生成功能。在融合检测识别与定位、多运动目标融合跟踪的基础上，自动生成包含目标类别、状态、位置等信息的文档。
三、指标要求
（一）可检测识别可见光、红外影像目标种类不少于10类。
（二）可见光目标误检率小于20%，红外目标误检率小于25%。
（三）可见光目标漏检率小于20%，红外目标漏检率小于25%。
（四）可见光目标识别准确率大于80%，红外目标识别准确率大于75%。
（五）融合检测模式下，场景内目标可以检测10个以上。
（六）视频多目标跟踪的数量大于6个。
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